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Technical Specifications  
1.  Output :  Single  motor  driver 
     -   Motor DC Supply  12-24 V    40A (Max. กระแสพลัส์)  
     -  Complementary Power MOSFET H-Bridge Driver   
          With ultra-fast reverse recovery inverse parallel 
           protection diodes  
2.  Input :                                                                                               
       -  Full Opto-isolated ground-loop input interface signals           ตาราง ควบคุมการทาํงาน 
     -  Control Voltage input :  3-5V /  8 mA(min.)    
3.  Drive Mode :   independently  with : 
     -  Start-stop  Control 
     -  Direction Control  
     -  Speed  Control  (PWM  Drives) 
4.  PWM  Duty cycle Range:  0-100% 
5.  PWM Frequency:  400 Hz  -  25000 Hz 
6.  Board built-in Transient voltage protection   up to 100 
V circuit. 
หมายเหตุ   
                     1.    สายไฟท่ีต่อจากแบตเตอร่ีและสายต่อเขา้มอเตอร์ควรใชข้นาดไม่ตํ่ากวา่ 2 ตร.มม. หรือ เบอร์ 20-18  
และตอ้งตีเกลียวแน่น เพื่อลดค่า XL ใหม้ากท่ีสุด  
                     2.    หากต้องการปรับความเร็วมอเตอร์   จะตอ้งต่อสญัญาณ PWM  จากไมโครคอนโทรลเลอร์ หรือ PLC หรือแหล่งกาํเนิดสญัญาณ PWM อ่ืนๆ 
ท่ีสามารถปรับค่า Duty Cycle ได ้  ท่ีมีขนาดแรงเคล่ือน  3.3V – 5V  เขา้ท่ีขา EN/PWM      (ห้ามนําแรงเคลือ่นไฟดซีี 0-5V  มาป้อนเข้าขา EN/PWMโดย
เดด็ขาด เพราะจะทาํให้ Power MOSFET ทาํงานแบบลิเนียร์ มีผลทาํให้ MOSFET ร้อนใหม้และระเบดิได้)    ถา้หากต้องการจะควบคุมความเร็วมอเตอร์ด้วย
ไฟดซีี 0-5V    จะตอ้งนาํบอร์ด Motor Controller อินเตอเฟสมาต่อเสริม(ติดต่อ ฝ่ายบริการ) 
        3. ขณะใชง้าน หากมีหลอด OVR ติดแดงข้ึนเป็นบางคร้ัง แสดงวา่มี Transient Voltage เกิน 82V เกิดข้ึน และวงจรป้องกนั กาํลงัทาํหนา้ท่ีอยู ่
ผูใ้ชไ้ม่ตอ้งกงัวล 

บอร์ดนีส้ามารถเช่ือมต่อการควบคุมกบับอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ ทีม่ีระดบัไฟลอจกิเอ้าท์พทุ 3-5Vได้
โดยตรงโดยไม่ต้องดดัแปลงวงจร   หากใช้เช่ือมต่อกบั PLC แบบ Open Collector จะต้องต่อ R 2K 

1W ทีข่ั้ว IN1 และ IN2  และ R 10K 1/4W ทีข่ั้วEN ไว้กบัไฟ +24VของPLCด้วย และต้องเขยีน
โปรแกรมแบบกลบัลอจกิ จากลอจกิ 1 เป็น 0  และจาก 0 เป็น 1 ด้วย เน่ืองจากสัญญาณทีไ่ด้เป็น 
Negative Logic  
 

หากมีปัญหาเก่ียวกับการใช้งาน โปรดติดต่อฝ่ายบริการ 081-2535810 สามารถแอดไลน์จากเบอร์นีไ้ด้ 

EN/PWM IN2 IN1 การทาํงานของมอเตอร์ 

5V/PWM GND 5V  หมุนเดินหนา้  

5V/PWM 5V GND หมุนกลบัทาง 

5V/PWM 
5V/PWM 

5V 
GND 

5V 
GND 

Fast  Stop   หรือ  Brake (ไม่แนะนาํใหใ้ช)้ 
Fast  Stop   หรือ  Brake (แนะนาํใหใ้ช)้ 
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Technical Specifications  
1.  Output :  Single  motor  driver 
     -   Motor DC Supply  12-24 V    40A (Max.)  
     -  Complementary Power MOSFET H-Bridge Driver  
          With ultra-fast reverse recovery inverse parallel protection diodes                                                   
2.  Input :                                                                                                                
     -  Full Opto-isolated ground-loop input interface signals           Input pins 
     -  Control Voltage input : 3-5V /  8 mA(min.)    
3.  Drive Mode :  independently  with : 
     -  Start-stop  Control 
     -  Direction Control 
     -  Speed  Control  (PWM  Drives) 
4.  PWM  Duty cycle Range:  0-100% 
5.  PWM Frequency:  400 Hz  -  25000 Hz 
6.  Board built-in Transient voltage protection   up to 100 
V circuit. 
  
Remarks 

      1.    The power cord from the battery and the motor cable should be no smaller than 1.5 sq.mm. or 20 -18AWG and tighten twist to reduce 
noise signal and  XL as much as possible.                   
      2.    To adjust the motor speed, PWM signal from a microcontroller or PLC or other PWM source which voltage at 3.3V - 5V must be 
connected to the EN / PWM pin only !!.  If you want to control the motor speed with linear  DC 0-5V, the Motor Controller Interfaces board 
must be connected (please contract service center). 
       3. When  an OVR bulb is blinking, show that the transient voltage exceeds 82V and the protection circuit is active. Users do not worry. 
This board can be connected to a microcontroller board which it has an output logic level 3-5V directly without modifying the circuit. If used 
with an Open Collector PLC, connect R 2K 1W to the terminals IN1 and IN2 and R 10K 1 / 4W to the EN terminal on the + 24V power supply 
of the PLC. The logic must be changed from logic 1 to 0 and from 0 to 1 in the control program, because the signal is Negative Logic. 

EN/PWM IN2 IN1 Motor Operation 

5V/PWM GND 5V  Forward Drive  

5V/PWM 5V GND Backward Drive 

5V/PWM 
5V/PWM 

5V 
GND 

5V 
GND 

Fast  Stop  or  Brake (Not Recommend) 
Fast  Stop  or   Brake (Recommend) 


