
 

  97
 

MDR-10RF                                                                                             User’s  Manual 
 
โมดูลขับ DC-Motor ดวยการออกแบบวงจรโดยใชรีเลยและ MOSFET จึงสามารถควบคมุทิศทาง

การหมุนและควบคุมความเร็วของมอเตอรไดอยางงายดายดวยการควบคุมแบบ PMW นอกจากนี้ยงั
สามารถอินเตอรเฟสเขากับระบบไมโครคอนโทรลเลอรไดทันที โดยจัดใหมีวงจรแยกสัญญาณทางไฟฟา
ดวย Opto-Isolator และมี LED แสดงสถานะของสัญญาณควบคุม EN และ DIR อีกดวย 

 
แบบการตอสายและการใชงาน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 โมดูล MDR-10RF สามารถควบคุมการหมุนของดีซีมอเตอรได 2 ทิศทาง ดวยสัญญาณ DIR 
ตลอดจนสามารถควบคุมความเร็วมอเตอรในแบบ PWM ไดจากสัญญาณท่ีขา EN สัญญาณการควบคุมท้ัง
สองอินเตอรเฟสรวมกับวงจรขบักําลังโดยผานอุปกรณประเภทออปโตไอโซเลเตอร เพื่อแยกวงจรทาง
ไฟฟาระหวางชดุควบคุมและวงจรขับกําลังมอเตอรใหเปนอิสระตอกัน สัญญาณการควบคุมท้ังสองไดรับ
การออกแบบใหทํางานในแบบ Active Low หรือทํางานดวยลอจิก “0” ดังนั้นจึงสามารถแสดงรูปแบบการ
ควบคุมไดจากไดอะแกรมดังตอไปนี้ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ตอไปยังวงจรควบคุม เชน
บอรดไมโครคอนโทรลเลอร เปนตน
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