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MRT-BASE 2A                                                                                    User’s  Manual 

              บอรดพัฒนาไมโครคอนโทรลเลอรเอนกประสงค สามารถรองรับการใช งานรวมกับโมดลู
ไมโครคอนโทรลเลอรรุน MT-Series ไดโดยตรงสามารถเลือกการพัฒนาไมโครคอนโทรลเลอรไดหลากหลาย
ตระกูลเชน MCS-51, AVR, PIC, dsPIC, PSoC, CPLD และ ARM เปนตน 
 
คุณสมบัติทางเทคนิค 

1.  ซ็อกเก็ตสําหรบัรองรับโมดูลไมโครคอนโทรลเลอร รุน MT-Series 
2.  4 บิต LED ใหการทํางานในแบบ Active Hi และ Active Low อยางละ 2 บิต 
3.  สวิทชกดติดปลอยดบั 2 บิต 
4.  ไมโครคอนโทรลเลอรอินเตอรเฟสพอรตชนิด IDC-10 จาํนวน 8 พอรต 
5.  พอรตส่ือสารขอมูลอนุกรม RS-232 จํานวน 2 พอรต สามารถเลือกการใชงานไดดวยดพิสวิทช 
6.  พอรต USB จํานวน 1 พอรต 
7.  แหลงจายแรงดันเร็กกูเลเตอร สําหรับบอรดไมโครคอนโทรลเลอร สามารถเลือกไดระหวาง 3.3 V   และ 5 V 
8.  แหลงจายแรงดันคงท่ี 5 V อิสระจํานวน 1 ชุด 
9.  จุดตอแหลงจายไฟทั้งแบบ DC-JACK และเทอรมินัล พรอมสวิทชเปด/ปด 
 
 
โครงสรางและสวนประกอบ 
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1. Power Input  & Power Switch : จุดปอนแรงดนัไฟเลี้ยงใหกบับอรด 9-12 VDC สามารถ ปอน
แรงดันไฟเลี้ยงจาก Adapter และเทอรมินลัชนิดสกรู พรอมสวิทชเปด/ปดเพ่ิมความสะดวกตอการใชงาน 

2. VCC-SEL :  จั๊มเปอรกําหนดเลือกระดับแรงดันไฟ VCC โดยสามารถกาํหนดเลือกได 2 ระดบั คือ  3.3V 
และ 5V 
 
   1)  เลือกที่ 3V3 สําหรบักําหนดแรงดันไฟเลี้ยง VCC = 3.3V 

 
 
 
 
 

   2)  เลือกที่ 5V สําหรับกําหนดแรงดันไฟเล้ียง VCC = 5V 
 
                                                             

 
3. Module Socket : เปนซ็อกเก็ตสําหรับรองรับการใชงานรวมกับโมดูลตางๆ ในตระกลู MT-Series 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ขาพอรตตางๆ จะเช่ือมตอโดยตรงจากโมดลู  MT-Series  ออกไปยังคอนเน็คเตอรชนิด IDC-10  
ในตําแหนง PORT – A/B/C/D/E/F/G/H โดยจัดกลุมเปนพอรตขนาด 8 บิต และจัดตําแหนงขาสัญญาณ
ตามมาตรฐานพอรตของ MRT จึงสามารถอินเตอรเฟสรวมกับบอรดอื่นๆ ท่ีมีคอนเน็คเตอรประเภท
เดียวกันไดทันที 

 
4. RS232 # 0 และ  RS232#1 :  พอรตสื่อสารขอมูลอนุกรม RS232 จาํนวน 2 พอรตสามารถ

กําหนดการใชงานไดดวย DIP-Switch ( RS232 – EN )  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

   VCC-SEL 

 3V3      5V 

 3V3      5V 

   VCC-SEL 
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5. USB-PORT :  พอรตส่ือสารแบบ USB ( Type B ) เช่ือมตอโดยตรงกับข้ัวสัญญาณ D- และ D+ ของ
พอรต   Module Socket  นอกจากนี้ยังมีจั๊มเปอร ( USB POWER / 5V USB ) สําหรับเลือกใชงาน
แรงดันไฟเลี้ยงจากพอรต USB ไดดวย 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

หมายเหต ุ: จัม๊เปอร USB-POWER เปนการกําหนดใหบอรดในสวนของ  VCC และ +5V ใชไฟจาก
พอรต USB โดยตรง  ซึ่งมคีาเปน +5V เสมอ แมวาจะกําหนดจั๊มเปอร VCC-SEL เปน 3V3 ก็ตาม 

 
6. PWR-3P :  คอนเน็คเตอรขนาด 3 pin สําหรบัจายไฟเล้ียงใหแกบอรดทดลองอ่ืนๆ มีตําแหนงการ

จัดเรียงขาดังน้ี 
 
 

 
 
 
 
 

7. PB-0 & PB-1  :  อินพุทสวิทซจํานวน 2 ชุด ทํางานในลักษณะ active low หรอืใหสถานะลอจกิ 0 เมือ่
กดสวิทซสามารถใชทดสอบเปนสัญญาณอนิพุทใหกบัไมโครคอนโทรลเลอร ดวยสายอินเตอรเฟสรุน 
WII-20 
 

วงจร RS-232 

วงจร USB Port

VCC , 3.3 V   หรือ   5V 
 
+VIN , Power input 
 
GND 
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* หมายเหต ุ: สาย WII-20 เปนอปุกรณท่ีตองจัดซื้อเพิ่มเติม 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

8. LED Monitor  :  อุปกรณเอาทพุทสําหรับแสดงสถานะลอจิกดวย LED ขนาด 4 ดวง แบงออกเปน 
active hi (สีแดง) และ active low (สีเขียว) อยางละ 2 ดวง 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

9. PORT-A to H  :  อินเตอรเฟสพอรตแบบ  IDC-10  จัดขาสัญญาณตามมาตรฐานพอรตของ MRT เปน
พอรตขนาด 8 บิต ซึ่งเช่ือมตอโดยตรงกบัขาสัญญาณตางๆ จากโมดูล  MT-Series มีลักษณะการจัด
ขาสัญญาณแตละพอรตดังน้ี 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

วงจร PB-Switch

วงจร LED Monitor 
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