
คูมือการใชงาน
Ezy PLD-LAB01

บอรดทดลอง CPLD รุน Ezy PLD-LAB01 เปนบอรดทดลอง CPLD อีกบอรดหนึ่ง
ของ บริษัท แอสทรอน ลอจิก รีเสิรชแอนดดิวิลอปเมนต จํากัด ซึ่งสามารถใชงานรวมกับ
บอรดพัฒนา CPLD รุน Ezy PLD-DEV ไดทั้งสองรุน นั่นคือ Ezy PLD-DEV 01 และ Ezy 
PLD-DEV 02 ภายในบอรดทดลองมีอุปกรณพื้นตางๆ สําหรับใชเปนอินพุทและเอาทพุทเพื่อ
สงขอมูลและรับขอมูลทางลอจิกใหแก Ezy PLD-DEV ซึ่งไดแก สวิตชแบบเมตริกชขนาด 
3x3, สวิตชแบบกดติด - ปลอยดับ, ดิพสวิตชขนาด 4 บิต, ซ็อกเก็ตสําหรับ 7-Segment 1
หลัก แบบ Common Anode และ Common Cathode, ไดโอดเปลงแสง, Buzzer และ โม
ดูลออสซิเลเตอรความถี่ 1.00 MHz นอกจากนี้ยังมีโปรโตบอรดสําหรับตอทดลองวงจรภาย
นอกขนาด 400 จุด เพื่อชวยอํานวยความสะดวกในการทําการทดลองวงจรพื้นฐานทาง 
ลอจิกตางๆ บอรดทดลองชุดนี้เหมาะสําหรับนักเรียน นักศึกษาระดับ มัธยมปลาย , ปวช , 
ปวส และ ปริญญาตรี เพื่อทดลองเรียนรูการออกแบบวงจรดิจิตอลระดับพื้นฐานทั่วไป

รูปท่ี 1 Ezy PLD-LAB01
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โครงสรางของ Ezy PLD-LAB01

ภายในบอรด Ezy PLD-LAB01 ประกอบดวย
• คอนเน็คเตอรสําหรับเชื่อมตอกับบอรด Ezy PLD-DEV
• สวิตชเมตริกชขนาด 3 x 3
• สวิตชแบบกดติด – ปลอยดับ 2 ตัว
• ดิพสวิตช 4 บิต 1 ชุด
• ซ็อกเก็ตสําหรับ 7-Segment 1 หลัก แบบ Common Anode หรือ Common

Cathode โดยเลือก Common จากจัมเปอร
• ไดโอดเปลงแสง 8 ดวง
• Buzzer
• โมดูลออสซิเลเตอรความถี่ 1.00 MHz
• คอนเน็คเตอรแหลงจายไฟใหกับบอรด
• โปรโตบอรดสําหรับตอทดลองวงจรภายนอกขนาด 400 จุด

รูปท่ี 2 ลักษณะการจัดวางอุปกรณตางๆบนบอรด Ezy PLD-LAB01
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รายละเอียดของบอรด Ezy PLD-LAB01
คอนเน็คเตอรสําหรับเช่ือมตอกับบอรด Ezy PLD-DEV

ภายในบอรด Ezy PLD-LAB จะมีคอนเน็คเตอร ID1 , ID2 สําหรับเชื่อมตอกับบอรด 
Ezy PLD-DEV ตําแหนงขาของ ID1 , ID2 กับอุปกรณตางๆ บนบอรดทดลองดังตารางที่ 1
และตารางที่ 2

ตารางที่ 1 ตําแหนงขาของ ID1 กับอุปกรณตางๆ บนบอรดทดลอง

 ตําแหนงขา  ID1 อุปกรณท่ีตอรวม หมายเหตุ

1 2 SW2 ขานี้ตออยูกับสวิตชกดติด – ปลอยดับ SW2
3 4 COL1 ขานี้ตออยูกับเมตริกสวิตชตําแหนง COL1
5 6 COL2 ขานี้ตออยูกับเมตริกสวิตชตําแหนง COL2
7 8 COL3 ขานี้ตออยูกับเมตริกสวิตชตําแหนง COL3
9 10 ROW1 ขานี้ตออยูกับเมตริกสวิตชตําแหนง ROW1
11 12 ROW2 ขานี้ตออยูกับเมตริกสวิตชตําแหนง ROW2
13 14 ROW3 ขานี้ตออยูกับเมตริกสวิตชตําแหนง ROW3
15 16 DSW3 ขานี้ตออยูกับดิพสวิตชตําแหนง DSW3
17 18 DSW2 ขานี้ตออยูกับดิพสวิตชตําแหนง DSW2
19 20 DSW1 ขานี้ตออยูกับดิพสวิตชตําแหนง DSW1
21 22 DSW0 ขานี้ตออยูกับดิพสวิตชตําแหนง DSW0
23 24 D7 ขานี้ตออยูกับ LED ตําแหนง LED7
25 26 D6 ขานี้ตออยูกับ LED ตําแหนง LED6
27 28 D5 ขานี้ตออยูกับ LED ตําแหนง LED5
29 30 D4 ขานี้ตออยูกับ LED ตําแหนง LED4
31 32 GND ขานี้ตออยูกับ GND ของวงจร
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ตารางที่ 2 ตําแหนงขาของ ID2 กับอุปกรณตางๆ บนบอรดทดลอง

ตําแหนงขา ID2 อุปกรณท่ีตอรวม หมายเหตุ

1 2 3.3V ขานี้ตออยูกับแหลงจายแรงดัน 3.3 โวลท
3 4 SW1 ขานี้ตออยูกับสวิตชกดติด – ปลอยดับ SW1
5 6 GCLK ขานี้ตออยูกับโมดูลออสซิเลเตอร 1.000MHz
7 8 BUZZER ขานี้ตออยูกับวงจรควบคุม Buzzer
9 10 A ขานี้ตออยูกับ Segment A

11 12 B ขานี้ตออยูกับ Segment B
13 14 C ขานี้ตออยูกับ Segment C
15 16 D ขานี้ตออยูกับ Segment D
17 18 E ขานี้ตออยูกับ Segment E
19 20 F ขานี้ตออยูกับ Segment F
21 22 G ขานี้ตออยูกับ Segment G
23 24 DOT ขานี้ตออยูกับ Segment DOT
25 26 D0 ขานี้ตออยูกับ LED ตําแหนง LED0
27 28 D1 ขานี้ตออยูกับ LED ตําแหนง LED1
29 30 D2 ขานี้ตออยูกับ LED ตําแหนง LED2
31 32 D3 ขานี้ตออยูกับ LED ตําแหนง LED3

สวิตชเมตริกชขนาด 3 x 3

ประกอบดวยสวิตชแบบเมตริกซขนาด 9 ปุม 3 แถว 3 หลัก ทางดานหลักจะมีตัว
ตานทาน PULL UP 10K ตออยู โดยมีลักษณะการจัดวงจรดังรูปที่ 3



คูมือการใชงาน Ezy PLD-LAB01

5
VCC VCC VCC

ROW1

ROW2

ROW3

CO
LU

M
2

CO
LU

M
1

CO
LU

M
3

10k10k10k

1 2 3

4 5 6

7 8 9

รูปท่ี 3 วงจรสวิตชเมตริกชขนาด 3 x 3

สวิตชแบบกดติด – ปลอยดับ 2 ตัว

สวิตช SW1-SW2 เปนสวิตชแบบกดติด – ปลอยดับ และมีตัวตานทาน PULL UP 
10K ตออยู เมื่อกดสวิตชจะทําใหไดสัญญาณลอจิก “0” ปรากฏที่ขาสัญญาณ และหาก
ปลอย (ไมกด) จะทําใหไดสัญญาณลอจิก “1” ปรากฎที่ขาสัญญาณ สําหรับวงจรของสวิตช
แสดงไดดังรูปที่ 4
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รูปท่ี 4 วงจรสวิตชกดติด - ปลอยดับ 2 ตัว
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ดิพสวิตช 4 บิต 1 ชุด

ดิพสวิตชขนาด 4 บิต (DIP Switches) จะมีตัวตานทาน 10K ตอ PULL UP อยู เมื่อ
เล่ือนสวิตชไปที่ตําแหนง ON จะทําใหไดสัญญาณลอจิก “0” และเมื่อเล่ือนสวิตชกลับมาท่ี
ตําแหนง OFF จะทําใหไดสัญญาณลอจิก “1” สามารถแสดงการตอวงจรของดิพสวิตช 4 บิต
ดังรูปที่ 5
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รูปท่ี 5 วงจรของดิพสวิตช

ซ็อกเก็ตสําหรับ 7-Segment 1 หลัก แบบ Common Anode และ Common Cathode

สามารถใชไดกับ 7- Segment แบบ Common Anode หรือ Common Cathode
โดยการเลือกจัมเปอรเปนแบบ CA หรือ CK แสดงวงจรของ 7 – Segment ไดดังรูปที่ 6
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300 x 8

รูปท่ี 6 วงจร 7 - Segment

ไดโอดเปลงแสง 8 ดวง

ภายในบอรดทดลองจะมีไดโอดเปลงแสง 8 ดวง โดยแตละดวงจะมีตัวตานทาน 300 
โอหมตออยูเปนตัวจํากัดกระแส เมื่อใหลอจิก “1” จะทําให LED สวางและเมื่อใหลอจิก “0” 
จะทําให LED ดับ ลักษณะการตอวงจรเปนดังรูปที่ 7
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รูปท่ี 7 การเชื่อมตอกับ LED

Buzzer

ในสวนของวงจรขับ Buzzer จะใชทรานซิสเตอรเบอร 2SA733 เปนตัวขับ Buzzer 
โดยที่ เมื่อปอนลอจิก “0” ใหแกทรานซิสเตอรจะทําใหทรานซิสเตอรทํางาน ทําให Buzzer มี
เสียงดังออกมา และเมื่อปอนลอจิก “1” ใหแกทรานซิสเตอรจะทําใหทรานซิสเตอรไมทํางาน 
ทําให Buzzer ไมมีเสียง แสดงวงจรที่ใชขับ Buzzer ไดดังรูปที่ 8

รูปท่ี 8 วงจรขับ Buzzer
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โมดูลออสซิเลเตอรความถี่ 1.00 MHz

ภายในบอรด Ezy PLD-LAB จะมีแหลงกําเนิดความถี่สําหรับใชในการออกแบบวง
จรที่ตองการการอางอิงกับสัญญาณ Clock สําหรับแหลงกําเนิดความถี่ที่ใหมาพรอมกับ
บอรดนี้จะเปนแบบโมดูลออสซิเลเตอรความถี่ 1.000MHz
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