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ประวัติการปรับปรุง 
 

ริวีชั่นที ่ วันที่ปรับปรุง รายละเอียดการปรับปรุง 

1.0 1 กันยายน 2549 คูมือการใชงานฉบับที ่1 
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คํานํา 

 ปจจุบันการติดตอส่ือสารระหวางกันผานทางอินเตอรเน็ต เขามามีบทบาทเกีย่วของกับชีวิตและความ

เปนอยูของผูคนเกือบทั่วโลกอยางกวางขวาง Ethernet-Mini Demo Kit ออกแบบเพือ่เปนเครื่องมอืที่ใชเพื่อควบคุม

และจัดการขอมูลผานทางอนิเตอรเน็ต ประกอบดวย Ethernet-Mini Stamp โมดูลติดตออินเตอรเน็ต และ 

Ethernet-Mini Base บอรดสนับสนนุการทํางานของ Ethernet-Mini Stamp ทั้งสองสวนประกอบรวมกนัทาํให การ

ควบคุมและจดัการขอมูลผานทางอนิเตอรเน็ตมีประสิทธภิาพสูง 

 Ethernet-Mini Demo Kit สามารถเลือกนาํไปใชได 3 ลักษณะดังนี้  

 1. Ethernet-Mini I/O: โหมด GPIO ควบคุมการทาํงานผานทางอินเตอรเน็ต 

  - GPIO: พอรต IO สําหรับควบคุมการทํางานแบบ Digital 

  - ADC Input: พอรต Analog<>Digital Converter สําหรับติอตอ Sensor ตางๆ  

 2. Ethernet-Mini 232: โหมดการแปลงขอมูลทางอินเตอรเน็ต<>RS232 

 3. Web based I/O Control: โหมดควบคมุการทาํงานผานทาง Website  

 นอกจากนี ้ยังสามารถพัฒนาการทํางาน ใหสอดคลองกบัลักษณะงานของแตละแบบของผูใชงานได ดวย

เครื่องมือพัฒนาการทาํงาน และ TCP/IP Stack ของ Microchip    
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1. บทนํา 
ขอขอบคุณที่เลือกใช Ethernet-Mini Demo Kit กรุณาตรวจสอบอุปกรณในกลองตามที่ระบุไวดานลาง หากมี

รายการใดไมครบตามจํานวนหรือเกิดการเสียหาย โปรดติดตอกับตัวแทนจาํหนาย หรือบริษัท ดีไซน เกทเวย จาํกัด 

1. บอรด Ethernet-Mini Stamp 1 บอรด 

2. บอรด Ethernet-Mini Base 1 บอรด 

3. แหลงจายไฟ DC +5 V 1 ชุด  

4. สาย LAN Cross  1 เสน 

5. สาย Parallel Download PIC 1 เสน 

6. LCD 16x2 Character 1 อัน 

7. สาย RS232 1 เสน 

8. คูมือการใชงาน 1 เลม 

9. แผน CD 1 แผนซึ่งประกอบไปดวย 

 - Pre-compile HEX files สําหรับเลือก program การทาํงานได 3 ลักษณะ ดังนี ้

  1. Ethernet-Mini I/O: โหมด GPIO ควบคุมการทาํงานผานทางอินเตอรเน็ต 

   - GPIO: พอรต IO สําหรับควบคุมการทํางาน 

   - ADC Input: พอรต Analog<>Digital Converter สําหรับติอตอ Sensor ตางๆ  

  2. Ethernet-Mini 232: โหมดการแปลงขอมูลทางอินเตอรเน็ต<>RS232 

  3. Web based I/O Control: โหมดควบคมุการทาํงานผานทาง Website  

 - Virtual COM Port: Software สําหรับใชสราง COM Port สําหรับรับการสื่อสารทางอนิเตอรเนต็ 

 - Melabs HEX File PIC Programmer: Software สําหรบั Program PIC ผานทาง Parallel Port 

 - Reference development tool: เครื่องมือสําหรับใชในการพัฒนาการใชงาน Ethernet-Mini Demo Kit 

  1. MPLAB IDE for PIC MCU: Software สําหรับเขียนโปรแกรม PIC Microcontroller 

  2. MPLAB C18 Complier: Complier สําหรับการเขียนโปรแกรม PIC ดวยภาษาซ ี

  3. Microchip TCP/IP Stack: Demo Application สําหรบัพัฒนาการสือ่สารทางอินเตอรเน็ต 

 - Manual คูมือการใชงาน Ethernet-Mini Demo Kit  

1.1. สรุปคุณลักษณะสําคัญของ Ethernet-Mini Demo Kit  
บอรด Ethernet-Mini Stamp 

1. Microcontroller: PIC18F4620 ความเร็วสงูสุด 40 MHz 

2. Memory: 64 Kbytes Flash Memory, 3978 Bytes SRAM, 1024 Bytes EEPROM 

3. PHY Ethernet: ENC28J60 10 Base – T  port, SPI interface with speeds up to 20 MHz 

4. รองรับมาตราฐาน IEEE 802.3 
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5. การสื่อสาร SPI,I2C,USART 

6. GPIO 26 Channel(Maximum)  

7. ADC 13 Channel (Maximum) ความละเอียด10 bit  

8. Nano Watt Technology 

บอรด Ethernet-Mini Base 

1. Port connector 40 Pin 

2. LED 4 Channel 

3. LCD 16x1 Character  1 อัน  

4. SW 2 Bottom 

5. ADC 1 Port 

6. Buzzer 1 Channel 

7. RS232 Connector 

8. Parallel circuit PIC programmer   

9. ICD2 Connector 

1.2. โปรแกรมที่ตองการ 
1. MPLAB IDE for PIC Microcontroller 

2. MPLAB C18 Complier 

3. Internet explorer 

1.3. เงื่อนไขการรับประกันสนิคา 
1. สินคามีระยะเวลาการรับประกัน 1 ป นับจากวนัที่ซื้อ 

2. การรับประกันจะยกเลกิหากทําการเปลี่ยนแปลงใด ๆ กบัสินคา หรือมีลักษณะการใชงานที่ผิดไปจากที่

ระบุไวในคูมือนี้ และ Warranty Sticker ตองไมมีรอยฉีกขาด 

3. กรณีที่ตองการเปลี่ยนสนิคา หรือขอคําแนะนําทางดานเทคนิค ผูซือ้สินคาที่ไมไดลงทะเบียนตองแสดง

ใบเสร็จรับเงินในการติดตอกบัทางบริษัทฯ สําหรับผูซื้อสินคาที่ลงทะเบยีน ไมจําเปนตองแสดง

ใบเสร็จรับเงิน (ทานสามารถลงทะเบยีนกับเราไดโดยการกรอกรายละเอียดในไปรษณียบัตรทีแ่นบมา

กับตัวสินคา แลวสงกับมายังบริษัทฯ) 

1.4. การบริการหลงัการขาย 
ผูซื้อสามารถขอคําแนะนําทางเทคนิคเกี่ยวกับสินคาไดโดยติดตอไปยัง support@design-gateway.com หรือ

ไปที่ www.design-gateway.com 
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2. โครงสรางของ Ethernet-Mini Demo Kit 
 

 
 

รูปที่ 2-1 โครงสรางของ Ethernet-Mini 

 

จากรูปโครงสรางของ Ethernet-Mini Demo Kit จะสามารถแบงไดเปน 2 สวน ดังนี ้

1.Ethernet-Mini Stamp สวนนี้ใชจดัการติดตอขอมูลกับอินเตอรเน็ต ซึง่จะใชตัวควบคมุอินเตอรเน็ต 

ENC28J60 เปนตัวจัดการ ดวยความเรว็ในการติดตออินเตอรเน็ต 10 Mb/s และสงถายขอมูลใหแก

ไมโครคอนโทรลเลอร PIC18F4620 ดวยการสื่อสารแบบ SPI ดวยความเร็วสูงสุด 10 Mb/s ซึ่งเปน

ไมโครคอนโทรลเลอรที่มีฟงกชันการทาํงานในตัวมากมาย อาทเิชน GPIO, ADCการติดตอส่ือสารแบบ UART, I2C, 

SPI แตซึ่งตองการออกแบบใหเปนโมดูลที่ใชจัดการกบัอินเตอรเน็ตทีม่ากในคุณสมบัติ และสามารถอยูไดในทุก

สวนของงาน จึงไมไดออกแบบสวนวงจร Power Supply ซึ่งใชในการจายพลังงานใหแกโมดูล มีเพียงแต IC 

Regulator แปลงไฟ +5V เปน +3.3V เพื่อใชเปนแรงดนัจายใหแกอุปกรณตางๆในวงจรเทานัน้ 
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2. Ethernet-Mini Base สวนนี้เนื่องจาก Ethernet-Mini Stamp ออกแบบมาเพื่อเปนโมดูลอินเตอรเน็ต ซึ่งยัง

ทํางานไดไมสมบูรณ จึงไดออกแบบ Ethernet-Mini Base เพื่อมาเพิ่มเติมการทาํงานให Ethernet-Mini Stamp 

ทํางานไดอยางสมบูรณ ในสวนนี้จึงประกอบไปดวย ดังนี ้

- วงจร Power Supply เพื่อจายพลังงานใหแก Ethernet-Mini Stamp  

- วงจรสวนที่ใชในการโปรแกรม PIC Microcontroller ไดแก วงจร Parallel Programmer PIC และ ICD2 

Connector ซึ่งสามารถเลือกไดวาตองการใชการโปรแกรมวิธีไหน  

- วงจรสวนที่ใชแสดงการทาํงานของโมดูล Stamp Board ไดแก LED 4 Channel, ADC 1 Channel, Buzzer 

1 Channel, LCD Connector, GPIO Connector, RS232  

 

 
 

รูปที่ 2-2 Ethernet Mini Demo Kit 
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PIC MCU PHY Ethernet10 MHz

25 MHz
RJ45 with 
Magnetic

SW Reset

LED Power

Stamp Connecter

RJ45 Connector

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 1 2 3 4 5 6

40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 28 2726 25 24 23 22 21 12 11 10 9 8 7

3. รายละเอยีดของ  Ethernet-Mini Demo Kit 
3.1. Ethernet-Mini Stamp 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

รูปที่ 3-1 Ethernet-Mini Stamp 
 

PIC MCU: หนวยประมวลผลการทาํงานหลักของ Ethernet Mini  

PHY Ethernet: หนวยจัดการขอมูลทางอนิเตอรเน็ต ดวยความเร็ว 10 Mb/s  

SW Reset: ใชสําหรับรีเซตการทาํงานของวงจรทัง้หมด โดยเมื่อกดสวิทชจะเกิดสญัญาณลอจิก ‘0’ (Active Low) 

LED Power: ใชแสดงผลการทํางานของวงจรกําเนิดไฟฟา 3.3V เมื่อมีการจายพลงังาน +5V DC ใหแกโมดูล  

RJ45 with Magnetic: ใชสําหรับเชื่อมตอ Internet ซึ่งเปน Connector ที่มี Magnetic อยูภายในตัว 

RJ45 Connector: ออกแบบไวเผื่อผูใช ตองการยาย RJ45 Connector ไปไวยังจุดอ่ืนของวงจร รายละเอยีดดังนี ้
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

PIN No. Signal Name PIN No. Signal Name 

1 GND 7 +3.3V 

2 TPOUT+ 8 LEDA 

3 TPOUT- 9 GND 

4 GND 10 TPIN- 

5 LEDB 11 TPIN+ 

6 VETH 12 GND 
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Stamp Connector: ออกแบบใหงายตอการใชงาน โดยเรียงลาํดับขาตาม PIC 18 Family แบบ DIP 40 Pin 

เพื่อใหเปรียบเสมือนวา เปน PIC Microcontroller ที่มฟีงกชันจัดการขอมูลทางอินเตอรได โดยมีรายละเอียดดังนี ้

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

* สัญญาณเหลานี้ ใชในติดตอขอมูลทางอินเตอรเน็ต จึงไมสามารถนําไปทําเปนขา GPIO และโปรดระมัดระวัง

เมื่อนําไปใชงาน อาจทาํใหเกดิความผิดพลาดขึ้นได 

 
 
 

PIN No. Signal Name PIN No. Signal Name 

1 MCLR/RE3 21 RD2 

2 RA0 22 RD3 

3 RA1 23 *RC4 

4 RA2 24 *RC5 

5 RA3 25 RC6 

6 RA4 26 RC7 

7 RA5 27 RD4 

8 RE0 28 RD5 

9 RE1 29 RD6 

10 RE2 30 RD7 

11 +5V 31 GND 

12 GND 32 +5V 

13 GND 33 RB0 

14 GND 34 RB1 

15 RC0 35 *RB2 

16 RC1 36 *RB3 

17 RC2 37 *RB4 

18 *RC3 38 *PGM/RB5 

19 RDO 39 PGC/RB6 

20 RD1 40 PGD/RB7 
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1 2 3

1 2 3

RX TX GND

1 2 3
+
-1

2

3.2. Ethernet-Mini Base 

+5V DC 
Input

ICD2 Connector Parallel Connector
Jumper Select Download

RS232

SW x2

Stamp Module 
Connector

LED x4

GPIO ConnectorLCD Connector

ADC x1

Buzzer x1

+5V Connector

 
รูปที่ 3-2 Ethernet-Mini Base 

 

+5 V DC Input: จุดเชื่อมตอแหลงจายไฟ +5V DC เพื่อใชเปนไฟเลีย้งวงจร Ethernet-Mini 

Jumper Select Download: ใชเลือกวธิีการ Program PIC Microcontroller ซึ่งสามารถเลือกได 2 วิธีการดังนี ้

   1.Parallel Programmer ซึ่งเปนวงจรที่มอียูในบอรด โดย Program ผาน Parallel port ของ

   คอมพิวเตอร ดวยโปรแกรม Melabs Programmer 

 2. MPLAB ICD2 เปนเครื่องมือที่ใช Program ผานทาง Port USB ผลิต 

 ข้ึนจาก Microchip สามรถทาํการ In-Circuit Debugger ได 

Parallel Connector: จุดเชื่อมตอสายเขากับคอมพิวเตอร เพื่อใชในการ Program โหมด Parallel Programmer 

ICD2 Connector: จุดเชื่อมตอสายเขากับ MPLAB ICD2 เพื่อใชในการ Program โหมด ICD2 

+5V Connector: จุดเชื่อมตอแหลงจายไฟ +5 V เพื่อสําหรับใชเชื่อมตอกับบอรดอื่น  

   

   RS232: จุดเชื่อมตอการสื่อสารแบบอนุกรม  
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 28 2726 25 24 23 22 21

Stamp Module Connecter
25.4 mm

300 mm

600 mm

1

2 SWx2

1 2 3 4
LEDx4

Stamp Module Connector: จุดเชื่อมตอ Ethernet-Mini Stamp กับ Ethernet-Mini Base  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
LED x4: ใชแสดงผลการทํางานของโหมด GPIO (Output) มีทัง้หมด 4 Channel โดยมีรายละเอียดดังนี ้

 

 

 

 
 
 
 
SW x2: ใชทดสอบผลการทํางานของโหมด GPIO (Input) มีทั้งหมด 2 Channel โดยมีรายละเอยีดดังนี ้
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

PIN No. Signal name 

1 RD7 

2 RD6 

3 RD5 

4 RD4 

PIN No. Signal name 

1 RCO 

2 RB0 
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25.4 mm

25.4 mm

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 28 2726 25 24 23 22 21

GPIO Connecter

GPIO Connector: จุดเชื่อมตอขาสัญญาณควบคุม (GPIO) มีทัง้หมด 40 Pin โดยมีรายละเอยีดดังนี ้
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

PIN No. Signal Name PIN No. Signal Name 

1 MCLR/RE3 21 RD2 

2 RA0 22 RD3 

3 RA1 23 *RC4 

4 RA2 24 *RC5 

5 RA3 25 RC6 

6 RA4 26 RC7 

7 RA5 27 RD4 

8 RE0 28 RD5 

9 RE1 29 RD6 

10 RE2 30 RD7 

11 +5V 31 GND 

12 GND 32 +5V 

13 GND 33 RB0 

14 GND 34 RB1 

15 RC0 35 *RB2 

16 RC1 36 *RB3 

17 RC2 37 *RB4 

18 *RC3 38 *PGM/RB5 

19 RDO 39 PGC/RB6 

20 RD1 40 PGD/RB7 
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25.4 mm

25.4 mm

1 2 3 4 5 6 7

14 13 12 11 10 9 8

LCD Connecter

LCD Connector: จุดเชื่อมตอจอแสดงผล LCD ขนาด16x2 Character โดยมีรายละเอียดดังนี ้
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
ADC x1: ใชทดสอบผลการทํางานของโหมด Analog <> Digital (Input) มี 1 Channel โดยมีรายละเอียดดังนี ้ 
 
 
 
 
 
 
Buzzer x1: ใชแสดงผลการทํางานทางเสยีง มี 1 Channel โดยมีรายละเอียดดังนี ้

 

 

 

 

 

 

 

PIN No. Signal Name PIN No. Signal Name 

1 GND 8 RD3 (LCD Data3) 

2 Contract 9 RD1 (LCD Data1) 

3 RB3 (LCD R/W) 10 GND 

4 GND 11 GND 

5 GND 12 RB1 (LCD EN) 

6 RD0 (LCD Data0) 13 RB4 (LCD RS) 

7 RD2 (LCD Data2) 14 +5V 

PIN No. Signal name 

1 +5V 

2 RA0 

3 GND 

PIN No. Signal name 

1 RC1 

2 GND 

ADC

1
2
3

1

2

Buzzer
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4. การทํางานของ Ethernet-Mini Demo Kit 

4.1. IP Address & Default IP Address 
 Ethernet –mini Demo Kit เปนโมดูลที่ใชจัดการขอมูลทางอินเตอรเน็ต ดังนัน้กอนการใชจาํเปนจะตองมี

การกําหนด IP Address ของแตละตัวไวกอน เพื่อใชแบงแยกการควบคุมการทํางานไดอยางถูกตอง ซึ่ง IP 

Address นัน้สามารถปรับเปลี่ยนคาที่กาํหนดไวได แตจะมีคา Default ดังนี ้

 IP Address คือ “192.168.11.241”  

 Subnet mask คือ “255.255.255.0” 

 Gate way คือ “192.168.11.2” 

 MAC Address คือ “00.04.a4.00.00.00” 

เปนคาเริ่มตนที่จะถกูกาํหนดใหแก Ethernet-Mini Demo Kit 

 วิธีการเรียกใชคา Default ของ Ethernet-Mini Demo Kit ทําไดโดยการกดปุม SW2 (RB0) คางไว แลวกด

ปุม Reset การทํางานตอมา ทําให Ethernet-Mini Demo Kit มีคา IP Address และคาอื่น ๆ เปน Default ทันท ี

คานี ้ใชสําหรบักรณีการติดตั้งใชงานครั้งแรก หรือในกรณีที่ผูใชลืมคาตางๆ ที่กําหนดใหกับ Ethernet-Mini Demo 

Kit ไปแลว สามารถนาํมากาํหนดคาใหมใชงานไดอีกครั้ง 

4.2. รูปแบบการใชงานของ Ethernet-Mini Demo Kit 
 Ethernet-Mini Demo Kit เปน Hardware Module Ethernet เพราฉะนัน้ในการเปลี่ยนแปลงรูปแบบการ

ทํางาน จําเปนจะตองมีการเขียนโปรแกรม (Firmware) แลวทําการ Download ลงไปเพื่อใหเกิดการทํางานได

อยางที่ตองการ ซึ่งเครื่องมือสําหรับใชในการพัฒนาการใชงาน Ethernet-Mini ไดแก 

  1. MPLAB IDE for PIC MCU: Software สําหรับเขียนโปรแกรม PIC Microcontroller 

 2. MPLAB C18 Complier (Student Edition): Complier สําหรับการเขียนโปรแกรม PIC ดวยภาษาซ ี

 3. Microchip TCP/IP Stack: Demo Application สําหรบัพัฒนาการสือ่สารทางอินเตอรเน็ต 

ผูใชงาน Ethernet-Mini สามารถพฒันา Firmware เพือ่ใหเกิดเหมาะสมกับลักษณะงานได ดวยเครื่องมือขางตนนี ้

หรือสามารถเลือกใช Firmware สําเร็จรูป สําหรับ Program การทาํงานใหแก Ethernet-Mini Demo Kit ได 3 

ลักษณะ โดยมีรายละเอยีดการทาํงานในแตละลักษณะดังนี ้
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4.3. Ethernet-Mini I/O 
 โหมด GPIO สําหรับควบคมุการทาํงานผานทางอินเตอร โดยมีการทํางานอยู 2 รูปแบบ 

 - GPIO: พอรต IO สําหรับควบคุมการทํางานผานทางอนิเตอรเนต็ แบบ Digital โดยสามารถสั่งให

ขาสัญญาณนัน้มีสถานะลอจิกเปน High-Low (On – Off) ได ทัง้แบบเปน Channel ทั้งหมด 25 Channel หรือ 

แบบเปน Port ได 1 Port ทําใหสามารถควบคุมการ เปด-ปด อุปกรณตางๆ ผานทางอินเตอรเน็ตได 

 - ADC Input: พอรต Analog<>Digital Converter ใชสําหรับรับคา Analog จากอุปกรณ Sensor ชนิด

ตางๆ โดยมีความละเอียดถงึ 10 Bit (1024) มีทั้งหมด 6 Channel ทําใหชวยเพิม่ประโยชนในการควบคุมการ

ทํางานของระบบไดมากขึ้น 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 4-1 รูปแบบการใชงาน Ethernet-Mini I/O 

GPIO 

RB1 RC0 RD0 RE0 

RB6 RC1 RD1 RE1 

RB7 RC2 RD2 RE2 

 RC6 RD3  

 RC7 RD4  

  RD5  

  RD6  

  RD7  

ADC 

Channel Signal Name 

1 RA0 

2 RA1 

3 RA2 

4 RA3 

Port 

Port D 
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 Ethernet device configuration โปรแกรมสําหรับใชงาน Ethernet-Mini I/O การใชงานทําได โดย 

Connect เขาไปที่ IP address ของ Ethernet-Mini แลวสามารถใชงาน GPIO, ADC โหมดไดเลยบน Tab Test 

I/O command และยังสามารถใชงานการติดตอส่ือสารแบบ Serial Communication ได ทั้งรับสงคา บน Tab 

Test Serial โดยสามารถกําหนดคาของตางๆ Ethernet-Mini ไดที่ Configuration มีใหกําหนดคาทั้งทาง Network 

และ Serial  

 

 
 

รูปที่ 4-2 โปรแกรมสําหรับใชงาน Ethernet-Mini I/O 
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4.4. Ethernet-Mini 232 
 โหมดการแปลงขอมูลทางอนิเตอรเน็ต<>RS232 (300 – 115200 bps) การทาํงานเปรียบเสมือนเปนการ

สราง Comport (พอรตติดตอขอมูลแบบอนุกรม) เพิ่มข้ึนอีกหนึง่อนับนคอมพิวเตอร จึงทําใหสามารถเขยีน

ขอมูลรับสงคากันระหวาง Comport ที่ถกูสรางขึ้นกบั Port serial อ่ืนๆได ทําใหลดความยุงยากในการติดตอ

ขอมูลทางอินเตอรโดยตรง 

 Virtual Serial Port เปน Software ที่ใชสําหรับสราง Comport เสมือนนทีก่ลาวไวขางตน โดยทาํการใสคา 

IP Address และ Port รับสงขอมูล (4025, 4026) ของ Ethernet-Mini ที่ไดกําหนดคาไว ก็จะปรากฎเปน 

Comport เสมือนตามหมายเลขที่สรางขึ้นมา จากนัน้จงึสามารถเรียกใช Comport ที่ถูกสรางนี้ไดทันที เมื่อใด

ก็ตามที่มีการเรียกใช ก็จะมกีารแสดงคา Status ที่ถูกกาํหนดจากการเรียกใชข้ึนบน Software นี ้ เชน Baud 

rate, Priority, Stop bit, RX Bytes, TX Bytes  

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
รูปที่ 4-2 Virtual Serial Port Software สําหรับการสราง Comport เสมือน 
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4.5. Web based I/O Control 
 โหมดควบคุมการทาํงานผานทาง Website ซึ่งจะเปนโหมดการทํางานเริ่มตนของ Ethernet-Mini ที่ถูก

สรางขึ้น เพื่อใชแสดงการทาํงานของอุปกรณทั้งหมดที่ตดิตั้งอยูบน Ethernet-Mini Demo Kit (Ethernet-Mini 

Stamp, Ethernet-Mini Base) ผานทาง Web Page 

 การใชงานฟงกชันการทาํงานแบบ Web base I/O Control นี้ ทาํไดงายดายเพยีง Connect ไปที่ IP 

Address ที่ถูกกาํหนดคาไวในตัว Ethernet-Mini ก็จะพบกับหนา Ethernet-Mini Web Demo ซึ่งจะ

ประกอบดวยสองสวนหลกัๆ คือ Input และ Output Control 

- Input Control เปนการรับคา Input ของอุปกรณมาแสดงคาขึ้นบน Web page ไดแก ADCx1, SWx2, 

LEDx4 Status 

- Output Control เปนการสงคาออกไปควบคุมการทาํงานของอุปกรณ ไดแก LEDx4, LCD Display, 

RS232    

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

รูปที่ 4-3 Ethernet-Mini Web Demo 
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Note 
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Note 
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Note 
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