
1. ทำงานดว้ยไมโครคอนโทรลเลอรเ์บอร์ PIC16F819 ของไมโครชิพ
2. ใช้ตัวส่งสัญญาน RF ของ LAIPAC เบอร์ TLP434A ความถี ่433.92 MHz.
3. มี DIP SWITCH 8 ช่องเพือ่กำหนด Address ไดถ้งึ 256 คา่
4. มี LED แสดงสถานะการสง่สัญญาน
5. มี SWITCH 3 ปุ่ม เพือ่ควบคมุ RELAY 3 ตัว
6. มีจัมเปอร์เลือกโหมดการทำงาน ON-OFF, PULSE
7. มี SWITCH Power เพื่อประหยัดแบตเตอรีบ่นบอร์ด กรณีไม่ได้งาน
8. มีขั้วตอ่ Power 2 Pin รับไฟเลีย้งบอรด์แรงดนัระหวา่ง 3V – 5V DC กรณตีอ้งการแหลง่จา่ยภายนอก
9. มีจุดต่อ ATENNA เพื่อเพิ่มระยะการส่งได้ไกลยิ่งขึ้น
10. มีจุดต่อ Input เพื่อรับสัญญาน Input จากภายนอกแทนการกด SWITCH

               

เป็นสินค้าอีกชิ้นหนึ่งที่ทางศิลาสร้างสรรค์มาเพื่อศึกษาเรียนรู้และฝึกทักษะ
ทางด้านอิเล็กทรอนิกส์ และยังได้เรียนรู้การเขียนโปรแกรมด้วยภาษา C สำหรับชิพตระกูล PIC (Microchip)
เหมาะสำหรับนักเรียนนักศึกษาหรือบุคคลทั่วไปที่มีความสนใจทางด้านอิเล็กทรอนิกส์คอมพิวเตอร์
เป็นชุดคิทที ่ทางศิลาได้ค ัดสรรค์อ ุปกรณ์ที ่ม ีค ุณภาพและทำงานได ้จร ิงทันทีท ี ่ประกอบเสร็จ
อีกทั้งยังสามารถนำไปประยุกต์ใช้งานได้จริง เช่นนำไปเป็นรีโมทคอนโทรล หรือควบคุมเครื่องใช้ไฟฟ้า
ระยะไกลโดยไมต่้องต่อสาย และได้เรียนรู้ถึงการทำงานของระบบ RF (Radio Frequency) เบื้องต้นอีกด้วย

PKIT-5

PKIT-5T / PKIT-5r
VersIon 1.0VersIon 1.0VersIon 1.0VersIon 1.0VersIon 1.0

  ⌫    ⌫  ⌫    ⌫  ⌫    ⌫  ⌫    ⌫  ⌫    ⌫

 ⌫  ⌫  ⌫  ⌫  ⌫        
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          

ลำดับ

1.
2.
3.
4.

5.
6.
7.
8.
9.
10.
11.
12.
13.
14.
15.

ชื่อ

รีซิสเตอร์
R-Pack 5 ขา
R-Pack 9 ขา

ไอซี

ซ็อกเก็ตไอซี
Dip-Switch
แอล. อี. ดี.

สวทิชก์ดคา้งปลอ่ยดบั
ตวัเกบ็ประจุ
ตวัเกบ็ประจุ
ขัว้ตอ่ตวัผู้
จัมเปอร์

ตัวส่งคลืน่ RF
แผ่นปริ๊น

ซ็อกเก็ตแบตเตอรี่

ค่า, เบอร์

220Ω

10K
10K

PIC16F819

ขนาด 18 ขา
แบบ 8 ช่อง

LED
SW-RESET
10uF 50V

0.1uF
2 Pin

ตวัผู,้ ตวัเมยี
TLP-434

PCB
Socket Batt

โคด้, รายละเอยีด

แดง แดง น้ำตาล ทอง
ตวัสีดำ 5 ขา
ตวัสีดำ 9 ขา
หน่วยประมวลผลกลางที่บรรจุ
โปรแกรมไว้ภายใน
ใช้รองขาไอซ ีPIC16F819
ตัวสีแดง
สีแดง
สวิทช์ขนาด 5 มม.
แบบอีเล็คโทรไลท์
C Multilayer
สำหรบัตอ่ไฟเลีย้งเขา้บอรด์
สำหรับเลือกโหมดการทำงาน
ตวัสง่สญัญาณ RF
แผ่นวงจรพิมพ์
สำหรับยึดแบตเตอรี่บนบอร์ด

จำนวน

1 ตัว
1 ตัว
1 ตัว
1 ตัว

1 ตัว
1 ตัว
1 ตัว
4 ตัว
1 ตัว
2 ตัว
1 ตัว
1 ชุด
1 ตัว

1 แผ่น
1 ตัว

CHECK



1. ทำงานดว้ยไมโครคอนโทรลเลอรเ์บอร์ PIC16F819 ของไมโครชิพ
2. ใช้ตัวรับสัญญาน RF ของ LAIPAC เบอร์ RLP434A ความถี ่433.92 MHz.
3. มี DIP SWITCH 8 ช่องเพือ่กำหนด Address ไดถ้งึ 256 คา่
4. มี LED แสดงสถานะการรบัสัญญาน และแสดงสถานะ RELAY แตล่ะตวั
5. มีลำโพงขนาดเลก็ (Buzzer) เพือ่ส่งเสยีงในขณะ RELAY ทำงาน
6. มีจัมเปอร์เลือกโหมดการทำงานเปน็ DELAY – TOGGLE
7. ขัว้ตอ่ Power 2 Pin รับไฟเลีย้งบอรด์แรงดนั 5V DC
8. มี Output เปน็ RELAY 3 ตวั เพือ่ตอ่ออกใชง้าน
9. มีจุดตอ่เพือ่ส่งขอ้มูลออกทาง RS232 (ตวัชพิ DS275 เปน็ Option)

               



 

          

ลำดับ

1.
2.
3.
4.
5.
6.
7.
8.
9.
10.

11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.

ชื่อ

รีซิสเตอร์
รีซิสเตอร์
รีซิสเตอร์
รีซิสเตอร์
รีซิสเตอร์
ไดโอด

ทรานซิสเตอร์
รีเลย์

R-Pack 9 ขา
ไอซี

ซ็อกเก็ตไอซี
Dip-Switch
แอล. อี. ดี.
ตวัเกบ็ประจุ
ตวัเกบ็ประจุ
ขัว้ตอ่ตวัผู้
จัมเปอร์

ลำโพงขนาดเล็ก
Terminal

ตวัรบัคลืน่ RF
แผ่นปริ๊น
สายไฟเลี้ยง

ค่า, เบอร์

220Ω

10K
1K

10Ω

1Ω

1N4148
BC557
6 Volt
10K

PIC16F819

ขนาด 18 ขา
แบบ 8 ช่อง

LED
47uF 50V

0.1uF
2 Pin

ตวัผู,้ ตวัเมยี
Buzzer

Terminal 2P
RLP-434

PCB
-

โคด้, รายละเอยีด

แดง แดง น้ำตาล ทอง
น้ำตาล ดำ ส้ม ทอง
น้ำตาล ดำ แดง ทอง
น้ำตาล ดำ ดำ ทอง
น้ำตาล ดำ ทอง ทอง
ไดโอด
ตวัสีดำ 3 ขา
รีเลยข์นาด 6 โวลท์
ตวัสีดำ 9 ขา
หน่วยประมวลผลกลางที่บรรจุ
โปรแกรมไว้ภายใน
ใช้รองขาไอซ ีPIC16F819
ตัวสีแดง
สีแดง
แบบอีเล็คโทรไลท์
C Multilayer
สำหรบัตอ่ไฟเลีย้งเขา้บอรด์
สำหรับเลือกโหมดการทำงาน
กำเนดิสัญญาณเสยีง
คอนเนค็เตอรข์นาด 2 Pin
ตัวรับสัญญาณ RF
แผ่นวงจรพิมพ์
พร้อมขั้วต่อตัวเมีย

จำนวน

4 ตัว
5 ตัว
4 ตัว
1 ตัว
3 ตัว
3 ตัว
4 ตัว
3 ตัว
1 ตัว
1 ตัว

1 ตัว
1 ตัว
4 ตัว
1 ตัว
3 ตัว
1 ตัว
1 ชุด
1 ตัว
3 ตัว
1 ตัว

1 แผ่น
1 เส้น

CHECK



     

1. หัวแรง้บัดกร ียี่ห้ออะไรกไ็ด้ แตแ่นะนำใหเ้ลือกใช้ขนาด 30 วัตต์
2. ตะกั่วบัดกรี แนะนำทีม่ีอัตราส่วนตะกัว่กับดีบุก 60/40
3. คมีตดั ที่สามารถตดัลวดขนาดเลก็ ๆ  ได้
4. คีมปากยาว ใช้จับอุปกรณ์เพื่อตัดขา

 ⌫  ⌫  ⌫  ⌫  ⌫ 

-  ก่อนอื่นใหต้รวจสอบอปุกรณท์ั้งหมด ดังตารางดา้นหลงั
1. วิธีประกอบมีหลักดังนี้ คือให้ใส่ตัวอุปกรณ์ที่เตี้ยที่สุดก่อน แล้วบัดกรีจนหมด ทำการตัดขาอุปกรณ์
ให้เรียบร้อบด้วยคีมตัด แล้วจึงใส่อุปกรณ์ที่มีความสูงถัดมาจนครบ

2. ในส่วนของซิพเบอร์ DS275 จะเป็นส่วนของการติดต่อกับพอร์ต RS232 ซึ ่งถ ้าต้องการ
ใช้งานกน็ำมาใส่เพิ่มได้ และควรใส ่Socket ไว้ด้วยเพือ่สะดวกในการเปลีย่นชิพกรณีที่ชิพเสีย

3. เทคนคิการบดักรใีห้จี้ปลายหวัแรง้ทีร่้อนไปยงัจุด PAD กับขาอปุกรณป์ระมาณ 2 วินาทกี่อนป้อนตะกัว่
ลงไป เพื่อให้ความร้อนกระจายไปทั่ว และไม่ควรใส่ตะกั่วมากเกินไป การบัดกรีแต่ละจุดไม่ควรแช่นานเกิน
5 วนิาที

4. ข้อควรระวังในการประกอบคือ เร ื ่องการลงอุปกรณ์ต้องดูข ั ้วอ ุปกรณ์ให้ถ ูกต้อง สังเกตที ่
แผ่นปริ้นจะมสีัญญลกัษณบ์อกขัว้ บวก-ลบ หรือ ขาใดเปน็ขา 1 เป็นตน้

5. ตรวจสอบจุดบัดกรีใต้ปริ ้นอีกครั ้งว ่า มีการช็อตระหว่างจุดบัดกรีหร ือไม่ และทำ
ความสะอาดจุดบัดกรีด้วยแปรงหรืออาจจะใช้น้ำยาทำความสะอาดกไ็ด้เพื่อความสวยงาม

LED

A
K

ขายาว
IC

1

TR

E
BC

TLP434A RLP434A


หัวใจสำคัญการทำงานหลักของวงจรนี้คือ ชิพเบอร์ 16F819 ซึ่งบรรจุโปรแกรมการทำงานทั้งหมดไว้

ภายใน ตัวโปรแกรม SOURCE CODE สามารถ Download ได้ที่เว็บไซด์ www.silaresearch.com
การทำงานของตวัส่งจะเริ่มจากเมื่อมีการป้อนแรงดนัไปยังภาคสง่ ภาคส่งก็จะทำการสง่ข้อมูลไปยังภาครบั
โดยเทคนิคของการส่งข้อมูลของชุด RF (Transmitter) Moduleนี้ ในขั้นตอนแรกจำเป็นจะต้องมี
การสง่รหสันำหนา้หรอืทีเ่รยีกวา่ Pre amble ออกไปกอ่นประมาณ 2 ไบต ์และหลงัจากสง่คา่ Pre amble
แล้วให้ส่ง Code Check ไปอีกเพื่อให้ภาครับทำการตรวจสอบ จากนั้นก็ทำการส่งค่ารหัสหมายเลข (Address)
ตามดว้ยรหสัคำสัง่อีก 1 ไบต์
ส่วนเทคนิคของการรับข้อมูลนั้น การรับข้อมูลของชุดรับข้อมูล RF (Receiver) Module จะไม่สนใจค่าของ

Pre amble แต่จะทำการตรวจสอบค่า Code Check หากค่าตรงกับที่ตัวส่งส่งมา ไบต์ข้อมูลถัดมา
จะเป็นค่าของไบต์ข้อมูลจริงที ่ต้องการส่งมาจากภาคส่ง เมื ่อได้รับข้อมูลที ่ส่งมาจากภาคส่งแล้ว
ก็ทำการตรวจสอบค่า Address ที่ตัวส่งส่งมา กับค่า Address ที่ตั ้งไว้ที ่ตัวรับหากมีค่าตรงกัน
ก็มาดูข้อมูลในไบต์สุดท้ายซึ่งเป็นชุดข้อมูลในส่วนของคำสั่ง (Command) โปรแกรมที่บรรจุอยู่ใน CPU
ซึ่งกค็อืเจา้ PIC 16F819 ก็จะทำการตรวจสอบไบตข์อ้มูลทัง้หมด ทำการประมวลผลและทำงานตามคำสัง่
ที่ได้รับเพื่อสั่งงานให้รีเลย์ทำงานตามคา่จั๊มเปอร์ที่ได้ตั้งไว้

     



 ☺ ☺ ☺ ☺ ☺

(MODE) ตัวส่ง
ON - OFF

PULSE
PULSE

(MODE) ตัวรับ
X

DELAY
TOGGLE

การทำงานของ RELAY
กดตดิ - ปล่อยดบั
ตดิคา้งประมาณ 1/2 วนิาทแีลว้ดบั
กดตดิ - กดดบั

1. เมื่อตั้ง MODE การทำงานเรียบร้อยแล้ว และตั้ง Address ของทั้งตัวส่งและตัวรับตรงกันแล้ว
ก็ป้อนไฟเลี้ยงเข้าที่บอร์ดตัวรับได้เลย

2. ที่ตัวส่งถ้าใช้แบตเตอรี ่ที ่ตัวบอร์ดในการใช้งานต้องกด SWITCH Power ค้างไว้เพื ่อตัด – ต่อ
แบตเตอรี่ที่อยู่บนบอร์ด แล้วจึงจะสามารถใช้งาน SWITCH ทั้งสามตัวได้ หรือถ้าไม่ต้องการกด SWITCH
Power ค้างไว้ก ็ให้ช ็อตขา SWITCH Power เข ้าด้วยกัน แต่การใช้งานลักษณะนี ้จะทำให้
แบตเตอรีท่ีอ่ยูท่ีต่วับอรด์อยูไ่ดป้ระมาณ 8 วนั ในกรณทีีใ่ช้ไฟเลีย้งจากภายนอก ใหเ้สยีบทีข่ัว้ Power 2
Pin บนบอร์ดและใช้ไฟเลี้ยง 3 – 5 VCD และการใช้งานไม่ต้องกด SWITCH Power ค้างไว้โดย
สามารถใชง้าน SWITCH ทั้งสามตวัได้โดยตรง

3. ที่พอร์ต OUTPUT ผู้ใช้งานสามารถใชง้านไดโ้ดยอสิระ ซึ่งสามารถตอ่ OUTPUT ออกไปใช้งานไดท้ันที
4. ในส่วนของการใชง้านพอรต์ RS232 ผู้ใช้งานจะตอ้งใส่ชิพ DS275 เพิ่ม  คุณสมบัติการสือ่สารกำหนดไว้
คือ Speed = 9600, Parity = None, Data = 8, Stop-bit = 1



  ⌫     ⌫     ⌫     ⌫     ⌫   
:XAACC X = 0 ---> Address Not Match, X = 1 --->Address Match

AA    ---> Address
CC    ---> Command

                    

     

     

PC (DB 9 ตวัเมยี)

3   TX
2   RX
5    GND
7
8
6
4

R
T
G

   

Pre amble           CODE CHECK    DATA = Address + commandStart
Stop^ ^

1 byte    1 byte      1  1 byte      1 byte     2 byte            0

     ⌫     ⌫     ⌫     ⌫     ⌫

MODE

PULSE

ON - OFF

Status
SW1 ถูกกด
SW2 ถูกกด
SW3 ถูกกด
SW1 ถูกกด
SW2 ถูกกด
SW3 ถูกกด

SW1 ถกูปลอ่ย
SW2 ถกูปลอ่ย
SW3 ถกูปลอ่ย

ค่าของ CC (Command Code)
0x01
0x02
0x03
0x04
0x05
0x06
0x07
0x08
0x09


