
 

การเขยีนโปรแกรมควบคมุไมโครคอนโทรลเลอร AVR  

ดวยภาษา C กับ WinAVR (C Compiler) 

คูมือภาษา C สาํหรับการเขียนโปรแกรมควบคมุไมโครคอนโทรลเลอร AVR ครบทุกคุณสมบัติของไมโครคอนโทรลเลอร 
AVR. เชน I/O Ports, External Interrupt, Timer/Counter, Watchdog Timer, Output Compare, Input Capture, PWM, 
USART, SPI, Two-wire, Analog Comparator, ADC and EEPROM Memory และ Lab การทดลองเชน Scan key, LCD, LED 7 
Segment, I2C, 1-Wrie เปนตน . รวมการทดลองทั้งหมดมากกวา 55 ตัวอยาง 
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